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Zadanie:

Adres inwestycji:

Inwestor / Zamawiajacy:

Tom:

Branza:

Faza opracowania:

Kody CPV:

Instytucja opracowujaca
przedmiar:

Data opracowania:

Opracowat:

PRACE BUDOWLANE POLEGAJACE NA PRZEBUDOWIE DROGI KRAJOWE]
DK75 W PASIE DROGI KRAJOWE] W KM 6+143 NA DZIALCE NR 2361/1W
NIEPOLOMICACH W ZAKRESIE PRZEBUDOWY SKRZYZOWANIA W
RAMACH ZADANIA ,PRZEBUDOWA WLACZENIA DROGI GMINNE] NR
560316K (UL. J. KUSOCINSKIEGO) DO DK75 W KM 6+143 W
MIEJSCOWOSCI NIEPOLOMICE

Dziatka nr.: 2361 /1 Obreb ewidencyjny: Niepotomice [0001]
Jednostka ewidencyjna Niepotomice-M [121904_4]

Gmina Niepolomice
Plac Zwyciestwa 13
32-005 Niepotomice

PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENU

PRZEDMIAR ROBOT

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw
budowlanych; roboty ziemne

45 100 000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania,

fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drég
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Roboty drogowo-nawierzchniowe

CZESC A
WPROWADZENIE
WSTEP
1. TEMAT OPRACOWANIA

Tematem opracowania jest opracowanie przedmiaru na podstawie dokumentacji projekto-
wej, w ramach zadania:

PRACE BUDOWLANE POLEGAJACE NA PRZEBUDOWIE DROGI KRAJOWE] DK75 W PASIE
DROGI KRAJOWE]J W KM 6+143 NA DZIALCE NR 2361/1 W NIEPOLOMICACH W ZAKRESIE
PRZEBUDOWY SKRZYZOWANIA W RAMACH ZADANIA ,PRZEBUDOWA WLEACZENIA DROGI
GMINNE]J NR 560316K (UL. J. KUSOCINSKIEGO) DO DK75 W KM 6+143 W MIEJSCOWOSCI
NIEPOLOMICE

PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENU

2. CEL OPRACOWANIA
Opracowanie ma na celu szacunkowe ustalenie zakresu robét.
3. ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest okreslenie szacunkowego zakresu rob6t zwigzanych z prze-
budowa uktadu drogowego wraz z robotami towarzyszacymi w ramach inwestycji wymienionej w
punkcie 1.



Roboty drogowo-nawierzchniowe

CZESC B
ZALOZENIA PRZEDMIAROWE
1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe do sporzadzania kosztorysu inwestorskiego stanowia:

1.1. Dokumentacja projektowa,

1.2. Specyfikacja Techniczna Wykonania [ Odbioru Rob6t Budowlanych

1.3. Zatozenia wyjsciowe do kosztorysowania

1.4. Ceny jednostkowe robét podstawowych.

1.5. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju I Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie szczegdto-

wego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego. Dz.U. z 2021 r., poz. 2454

1.6. Srodowiskowe metody kosztorysowania robét budowlanych - ogélne zasady i wzorce kosztorysowania
SKB; wydanie II w 2017 r.

1.7. Ustawa z dnia 11 wrzesnia 2019 r. Prawo zaméwien publicznych Dz. U. 2019 poz. 2019

2. ZAWARTOSC RZECZOWA ZESTAWIENIA ROBOT ZADANIA INWESTYCYJNEGO

2.1. Bezposrednie wielko$ci i zakres wykonania robot zgodnie z projektem i zaloZzeniami technicz-
nym i obmiarem wykonanym przez Biuro Projektowe.

3. METODA WYKONANIA PRZEDMIARU

3.1.Opracowanie obejmuje zestawienie planowanych robét w kolejnosci Specyfikacji Technicz-
nych.

3.2.0Obliczenie i podanie ilo$ci ustalonych jednostek przedmiarowych wg obmiaru wykonanego
przy pomocg programu metriCAD oraz wg. obmiaréw wykonanych przez biuro projektowe

3.3.Podstawa naktadéw rzeczowych sg Kalkulacje Indywidualne.

3.4.Opis robot i opis czynnosci wchodzacych w zakres rob6t sporzadzony przed wykonaniem ro-
b6t na podstawie opisu technicznego, Specyfikacji Technicznych.

4. DANE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Roboty beda prowadzone zgodnie z zatoZeniami technologicznymi zawartymi w dokumentacji,
Specyfikacjach Technicznych oraz przepisami BHP. i Ppoz

6. DANE DOTYCZACE ORGANIZAC]I I ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY, ZASADY I SPOSOB
REALIZAC]I, ZASADY POKRYWANIA KOSZTOW

1. Koszty Projektu Organizacji i Zagospodarowania Placu Budowy pokrywa Wykonawca.

2. Doprowadzenie wody, energii elektrycznej, linii telefonicznej do placu budowy - na koszt
Wykonawcy.

3. Dojazdy do placu budowy i koszty pozyskania materiatléw - pokrywa Wykonawca.
4. Obiekty i urzadzenia w obrebie placu budowy, ktérych koszt wykonania pokrywa Wykonawca:
- linie rozprowadzajace, wodociggowe, energetyczne i inne,
- sktadowiska materiatéw, wiaty, zaplecze socjalne,
- place manewrowe i dojazdy do sktadowisk,
- koszty transportu wewnetrznego

- 5.Koszty utylizacji pokrywa Wykonawca,

7. UWAGI DO SPORZADZANIA KOSZTORYSOW W OPARCIU O PRZEDMIAR ROBOT
BUDOWLANYCH:

7.1.  Przedmiar ma charakter informacyjny i moze nie zawiera¢ wszystkich pozycji robo6t bu-
dowlanych niezbednych do wykonania zamo6wienia.



Roboty drogowo-nawierzchniowe

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

Petny zakres rob6t budowlanych Wykonawca ma obowigzek ustali¢ na podstawie doku-
mentacji projektowej, opisu przedmiotu zamoéwienia (rozdziat Specyfikacji) oraz warun-
kow realizacji zamowienia i obowigzkéw Wykonawcy okreslonych w Specyfikacji i wzorze
umowy w sprawie zamowienia publicznego (zatacznik), a takze na podstawie posiadanej
wiedzy i doswiadczenia.

Sposo6b sporzadzenia przedmiaru opisano szczegétowo w Specyfikacji Istotnych Warun-
koéw Zamowienia.

Zamawiajacy nie zezwala na zmiane w kosztorysie jednostek miar robét i ich ilosci w po-
szczegdblnych pozycjach kosztorysowych w stosunku do przedmiaru rob6t budowlanych.

Nowe dzialy i pozycje kosztorysowe robdt, zaproponowane do uwzglednienia przez Wy-
konawce, nalezy dopisac na koncu odpowiednich czesSci przedmiaru z zastosowaniem ko-
lejnosci numeraciji.



Roboty drogowo-nawierzchniowe

CZESC C
POZYCJE PRZEDMIAROWE



przedmiar robét.puz

PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENL

Spis dzialéw przedmiaru robot

Nr Nazwa dzialu robét
11 Robot pomiarowe
12 Rozbidorka elemntow drog
21 Wykonanie wykopéw w gruntach I-V kat
22 Wykonanie nasypow
3.1 Profilowanie i zageszczenie podloza
3.2 Warstwa ulepszonego podloza
33 Wartstwa mrozoochronna
34 Podbudowa z mieszanek kruszyw niezwiazanych
35 Podbudowa z mieszanek mineralno-bitumicznych
36 Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa wiazaca
3.7 Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa $cieralna
41 Profilowanie i zageszczenie podloza
4.2 Warstwy z geosyntetykow
43 Warstwa ulepszonego podloza
4.4 Warstwa odsaczajaca i odcinajaca
45 Podloze ulepszone z mieszanki kruszywa niezwiazanego
46 Podbudowa z mieszanek kruszyw niezwiazanych
47 Podbudowa z mieszanek mineralno-bitumicznych
48 Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa wiazaca
49 Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa Scieralna
4101 Wybrukowanie z kostki kamiennej
4102 Kraweznik kamienny
4103 Pobocza
4104 Polaczenie nawierzchni stara -nowa
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przedmiar robét.puz

PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENL

Przedmiar roboét

Nr Podstawa STWiOR/Kod Opis robot Jm Ilos¢
indywidualny
Kosztorys PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENU
1 Grupa ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.1 Element Robot pomiarowe
1.1.1 KNR201/119/3 Odtworzenie, wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych przy budowie
drug w terenie rowninnych
0,036
1.2 Element Rozbiérka elemntéw drog
1.2.1 AT 3/101/2 ciecie pitg diamentow g krawedzi jezdni o nawierzchni z mieszaniki
minaralno-asafaltowej na $rednig gtebokos¢ do 10 cm m 40,500
122 AT 3/104/2 mechaniczne rozebranie istniejacej nawierzchni z mieszanki
mineralni-bitumicznej z zatadowaniem gruzu na érodki transportowe i
wywiezienie z terenu rob6t w miejsce odpowiadajgce przepisom o
gospodar ce odpadami, na $rednig gtebokos$¢ do 7 cm m2 | 109,000
2 Grupa ROBOTY ZIEMNE
2.1 Element Wykonanie wykopéw w gruntach I-V kat
211 KNNR 1/202/ 6 wykonanie wykopow mechanicznie w gruncie kat.IV zatadowanie gruntu
KNNR 1/208/ 2 na srodki transportowe w miejsce wybrane spetniajace wymagania
D przepisow o gospodarce odpadam naodlegtosédo 10 km
Oz e
.................................................................................................................... 6o 6,000
RAZEM 6,000{m3 6,000
2.2 Element Wykonanie nasypow
221 KNNR 1/402/ 2 formowanie i zageszczanie nasyp6w z gruntu dostarczonego srodkami
(1) transportu, grunt kategorii Il11-1V z kosztami pozyskania gruntu
KNNR 1/206/ 4 bezwglednie nadajacego sie na nasyp
(3)
Kalkulacja
indywidualna |
Oz e
.................................................................................................................... gog 8,000
RAZEM 8,000|m3 8,000
3 Grupa KONSTRUKCJA JEZDNI KR-5
3.1 Element Profilowanie i zageszczenie podloza
3.141 KNR231/103/ 4 mechaniczne profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni, grunt kategorii I-IV m2 | 146,000
3.2 Element Warstwa ulepszonego podloza
3.241 Kalkulacja warstwa podtoza nawierzchni z gruntéw stabilizowanych spoiwem
wtasna hydraulicznym dostarczonego z wytw6rni, grubosci 25 cm i stabi;lizowny
mechanicznie m2 146,000
3.3 Element Wartstwa mrozoochronna
3.31 KNR231/114/5 utozenie warstwy mrozoochronnej z mieszanki niezwigzanej o CBR>=35%
KNR231/114/6 z , stabilizowanej mechanicznie, grubosci 25 cm m2 | 138,000
3.4 Element Podbudowa z mieszanek kruszyw niezwiazanych
3441 KNR231/114/5 utozenie podbudowy pomocniczej z mieszanki niezwigzanej o CBR>=60% z
KNR231/114/6 kruszywatamanego 31,5/ 63 mm, stabilizowanego mechanicznie, grubosci
17 cm m2 | 132,000
342 KNR231/114/7 utozenie podbudowy zasadniczej z mieszanek niezwigzanej z kruszywem
KNR231/114/8 C90/ 3 z kruszywatamanego 0/ 31,5 mm, stabilizowanego mechanicznie,
grubosci 20°cm m2 90,000
35 Element Podbudowa z mieszanek mineralno-bitumicznych
351 AT 3/202/1 mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltowa
szybkorozpadow g kontrukcji warstw nieulepszonych m2 90,000
352 KNR231/110/1 utozenie podbudowy zasadniczej z mieszanki betonu asfaltowego,
KNR231/110/2 stabilizowanego mechanicznie, grubosci 12 cm m2 90,000
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PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENL

Nr Podstawa STWiOR/Kod Opis robot Jm Ilos¢
indywidualny
3.6 Element Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa wiazaca
361 AT 3/202/2 mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltow g kontrukgji
warstw ulepszonych emulsjg asfaltow g szybkorozpadowg m2 90,000
362 KNR231/310/1 utozenie warstwy wigzacej z mieszanki MMA AC 16W, stabilizow anej
KNR231/310/2 mechanicznie, grubosci 8 cm, m2 90,000
3.7 Element Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa $cieralna
3.741 AT 3/202/2 mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltow g kontrukgji
warstw ulepszonych emulsja asfaltow g szybkorozpadow g m2 90,000
372 KNR231/310/5 utozenie warstwy Scieralnej z mieszanki MMA AC 11S, stabilizowanej
KNR?231/310/6 mechanicznie, grubosci 4'cm m2 90,000
4 Grupa KONSTRUKCJA JEZDNI KR-4
4.1 Element Profilowanie i zageszczenie podloza
4141 KNR231/103/ 4 mechaniczne profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni, grunt kategorii I-IV m2 | 186,000
4.2 Element Warstwy z geosyntetykow
421 ATU4/101/2 wzmacnianie podtoza gruntowego geowtdkninami o wytrzymatosci na
rozcigganie w kazdym kierunku min 20kN/ m i wytrzymatosci na przebicie
3 KN m2 | 186,000
43 Element Warstwa ulepszonego podloza
431 Kalkulacja warstwa podtoza nawierzchni z gruntéw stabilizowanych spoiwem
wtasna hydraulicznym dostarczonego z wytworni, grubosci 25 cm i stabi;lizowny
mechanicznie m2 | 146,000
4.4 Element Warstwa odsaczajaca i odcinajaca
441 KNR231/114/1 utozenie warstwy odsaczajacej z pospotki o wskazniku réznoziarnistosci
U5, wtérny modut odksztatcenia na powierzchni warstwy E2225 MPa,
stabilizowanej mechanicznie, grubosci 20 cm m2 | 172,000
45 Element PodloZe ulepszone z mieszanki kruszywa niezwigzanego
451 KNR231/114/5 wykonanie warstwy ulepszonego podtoza z mieszanki niezwigzanej o CBR
KNR231/114/6 >=40%, wtorny modut odksztatcenia na powierzchni warstwy E2250 MPa.
stabilizowanej mechanicznie, grubosci 40°'cm m2 | 172,000
4.6 Element Podbudowa z mieszanek kruszyw niezwigzanych
4641 KNR231/114/5 utozenie podbudowy pomocniczej z mieszanki niezwigzanej o CBR>=60% i
KNR231/114/6 wtérnym module odksztatcenia na powierzchni warstwy E2>100 MPa.
stabilizowanego mechanicznie, grubosci 24 cm m2 164,000
46.2 KNR231/114/7 utozenie podbudowy zasadniczej z mieszanek niezwigzanej z kruszywem
KNR231/114/8 C90/ 3 zkruszywatamanego 0/ 31,5 mm, stabilizowanego mechanicznie,
grubosci 20°cm m2 | 156,000
4.7 Element Podbudowa z mieszanek mineralno-bitumicznych
4741 AT 3/202/ 1 mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltowg
szybkorozpadow g kontrukcji warstw nieulepszonych m2 | 151,000
472 KNR231/110/1 utozenie podbudowy zasadniczej z mieszanki betonu asfaltowego AC16W
KNR231/110/2 35/ 50, stabilizowanego mechanicznie, grubosci 6 cm m2 151,000
4.8 Element Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa wiazaca
481 AT 3/202/2 mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltow g kontrukgji
warstw ulepszonych emulsjg asfaltow g szybkorozpadowg m2 | 147,000
482 KNR231/310/ 1 utozenie warstwy wigzacej z mieszanki MMA AC 16 W PMB45/80-65,
KNR231/310/2 stabilizowanej mechanicznie, grubosci 6 'cm, m2 | 147,000
49 Element Nawierzchnnia z betonu asfaltowego Warstwa $cieralna
491 AT 3/202/2 mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltow g kontrukgji
warstw ulepszonych emulsja asfaltow g szybkorozpadow g m2 | 145,000
492 KNR231/310/5 utozenie warstwy Scieralnej z mieszanki MMA AC 11SPMB 45/ 80-65,
KNR231/310/6 stabilizowanej mechanicznie, grubosci 3'cm m2 145,000
410 Grupa ELEMENTY DROG I ULIC
4101 |Element Wybrukowanie z kostki kamiennej
4.10.1.1 \|KNR231/109/3 utozenie podbudowy z betonu cementowego klasy C20/ 25,
KNR231/109/4 stabilizowanego mechanicznie grubosci 12'cm m2 57,000
4.10.1.2 |Interpolacja z utozeniew nawierzchni wybrukowan z kostki kamiennej 15/ 17 cm na
KNR231/302/2 podsypce cementow o-piaskowej 1:4 grubosci 3 cm
KNR231/302/3 m2 57,000
4102 |Element Kraweznik kamienny
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PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENL

Nr Podstawa STWiOR/Kod Opis robot Jm Ilos¢
indywidualny
4.10.2.1 |Interpolacjaz ustawienie kraweznikow kamiennych granitowych 20/ 30 na podsypce
KNR231/404/3 cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 4 cm; wykonanie tawy pod kraweznik z
KNR231/404/ 4 betonu cementowego klasy C12/15
KNR231/402/ 4 m 52,00
4.10.2.2 |Interpolacjaz ustawienie oprnikéw kamiennych granitowych 20/ 30 na podsypce
KNR231/404/3 cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 4 cm; wykonanie tawy pod opornik z
KNR231/404/ 4 betonu cementowego klasy C12/15
KNR231/402/ 4 m 66,000
4103 |Element Pobocza
4.10.3.1 |Kalkulacja rozscielenie nawierzchni poboczy z kruszywatamanego 0/ 31,5
indywidualna stabilizowanego mechanicznie grubosci 10 cm (pobocza) m2 64,000
4104 |Element Polaczenie nawierzchni stara -nowa
41041 |AT 3/102/1 mechaniczne frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej z wywozem
materiatu z rozbiorki na odlegto$¢ do 1’km w miejsce spetniajace przepiom
................................................................... 0 gospodarce odpadami , nawierzchniagr.do4'em
Oz e
................................................................................................................... 405705 20,250
RAZEM:: 20,250 m2 20,250
41042 |AT 3/203/1 wzmocnienia nawierzchni siatkg szklano-weglowa o wytrzymatosci na
rozcigganie w kazdym kierunku min 120 kN , fabrycznie wstegpnie
powlekana asfaltem , w miejscu potgczenia nawierzchni
................................................................................................................... 405710
RAZEM:: 40,500/m2 40,500
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